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KINCO伺服力矩模式应用
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力矩模式的应用场景
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1. 1力矩模式的应用场景

        伺服的力矩模式就是让伺服电机按给定的转矩进行旋转，本质上就是保持电
机电流环的输出恒定。伺服的力矩模式应用在需要恒定力矩的环境下，主要在对
材质的受力有严格要求的缠绕和放卷的装置中，例如复卷机，转矩的设定要根据
缠绕的半径的变化随时更改以确保材质的受力不会随着缠绕半径的变化而改变；
还有装配机器人中的拧螺丝机器人，按照设定的力矩拧螺丝，开始的时候拧得快，
后面拧的慢直到拧紧后停下。

复卷机 装配机器人
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2.1 伺服力矩模式下电机转矩的计算
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��：电机输出转矩，单位��
 ��：电机转矩常数，单位Nm/A
  ��：目标电流q，单位Ap

         在力矩模式下，伺服电机将以恒定转矩转动，电机转矩与转矩常数

和目标电流有关。

         所以可以通过设定驱动器的目标电流来控制电机输出的转矩。
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2.2 KINCO伺服的4力矩模式控制参数

参数名称 含义 设置值 内部地址 数码管地址

工作模式 设定伺服的工作模式 4 6060.00 D0.00

目标电流q 伺服工作的峰值电流 用户定义 60F6.08 无

目标电流限制 目标电流最大限制 用户定义 6073.00 无

最大速度限制 电机最大速度限制
用户定义 607F.00 无

控制字 工作模式生效的命令
0x06
0x0F 6040.00 无

注意：
1.力矩模式下一定要先检查最大速度限制有没有设置，设置值一般不能超过最大转速，如果没
有限制最大速度，电机在输出转矩大于负载转矩时就会一直加速，最后导致电机飞车。
2.目标电流设置值一般不要超过电机的额定电流。
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2.3 KINCO伺服的-10力矩模式控制参数

参数名称 含义 设置值 内部地址 数码管地址

工作模式 设定伺服的工作模式 -10 6060.00 D0.00

目标扭矩% 目标力矩占额定力矩的百分比 用户定义 6071.00 无

目标电流限制 目标电流最大限制 用户定义 6073.00 无

最大速度限制 电机最大速度限制 用户定义 607F.00 无

控制字 工作模式生效的命令
0x06
0x0F 6040.00 无

         
−10力矩模式比4力矩模式的速度更平稳，而且以目标扭矩的百分比来控制，无需计算目标
电流，使用起来更方便。
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