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 第一章

硬件连接和通讯参数设置
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1. 1 RS485硬件接线

Ø FD5的RS485接口是RJ45型的，步科的前几代伺服驱动器的RS485接口有DB9的类型，使用前可以

查看驱动器使用手册的查看接口类型。

Ø RS485通讯组网时起始端和末端需各并联一个 120Ω终端电阻。FD5 伺服驱动器自带终端电阻，只

    需要将第一台和最后一台驱动器的拨码拨到 ON 的位置即可。

拨码
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1. 2 RS485通信参数设置

Ø 可通过数码管或上位机软件设置RS485通讯参数。
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 第二章

Modbus常用功能码介绍
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2. 1 功能码0x03读数据寄存器

Ø 步科伺服的RS485接口支持 MODBUS RTU 通讯协议，其内部对象为不连续的 16 位数据寄存器，（被上位机读写

时映射为 4X)，详细的MODBUS地址可以查看驱动器使用手册。
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2. 2 功能码0x06写单数据寄存器
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2. 3 功能码0x10写多保持寄存器
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 第三章

与步科触摸屏的通讯
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3.1 触摸屏与FD5伺服的硬件连接

Ø 上图是触摸屏与伺服RS485的引脚定义，注意FD5-LA才有RS485通讯接口。



自动化与智能化的产品及解决方案供应商

3.2 触摸屏与伺服组态连接

Ø 步科的触摸屏有modbusRTU通讯协议，和伺服通讯时屏做主站。在辑组态连接时，找到Modbus RTU 

Extend，用串口建立连接，双击打开Modbus RTU Extend设置好驱动器的站号，打开触摸屏属性，打开

串口设置，选择串口类型为RS485，并设置好波特率等通讯参数，所有参数要和驱动器一致。
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3.3 触摸屏与伺服连接的地址

Ø 打开数值元件，配置需要控制或查看的对象。地址类型

为modbus标准的地址，对象的modbus地址可以在驱

动器书册参数列表中查看。
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 第四章

与PLC的通讯
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4.1 硬件连接

Ø 伺服驱动器和PLC连接时，要确保PLC有RS485的串口，且按照前面介绍的伺服的RS485引脚正确的接线，

同时确保伺服的RS485通讯参数与PLC保持一致
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4.2 modbus通讯

Ø PLC编写程序时，利用modbus通讯指令设置好需

要发送的驱动器站号，对象的地址，以及数据内容。

Ø 一条报文只能设置一个参数。所以最后使用串口指

令依次发送每条报文。

Ø 注意：发送时控制字的报文要最后发送，以免出现

参数没设置好伺服就启动的情况。
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 第五章

实际演示
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