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 第一章

KINCO位置表介绍
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1. 1什么是位置表

        位置表其实就是任务表，在其中可以填入很多位

置模式下运行的任务， 每个任务包括目标位置，速度，

加/减速度，停止/前进下一个任务，下一个任务索引，

下一个索引的条件，最大循环次数等的信息。步科的

位置表可运行高达 32 个任务。
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1. 2位置表编辑窗口介绍
16位控制寄存器，用于控制任务执行，最后在
任务栏控制寄存器自动生成一个4位16进制数

模式，等于控
制寄存器中的
第12,13位

触发，等于控
制寄存器中的
第14,15位

位置、速度就
是位置模式的
目标位置和梯
形速度，延时
是执行该任务
延时的时间

可以预定义7种加减速度，通过
在Acc索引和Dec索引中填入对
应的编号1-7来使用对应的加减
速度

循环：该任务循环的次数，
            为0表示一直循环
剩余：该任务剩余循环的次数

显示当前正在执行任务的序号

读取配置表：读取已下载到驱动器中的配置表
写入配置表：把配置表下载到驱动器
导入配置表：从外部文件导入配置表
导出配置表：将配置表导出到外部文件
清空配置表：清空当前配置表编辑区
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1. 3位置表控制寄存器功能详细介绍

Ø 位 0〜4：定义下一个任务的序号，可以填入0-31 。

Ø 位 5〜7：保留（没有功能，不需要填写） 。

Ø 位 8：继续/停止， 1 表示继续执行下一个，如果条件（位 9〜11）为 1，且执行次数小于循环次数，则

转到下 一个任务， 0 表示停止，当前定位任务完成后停止 。

Ø 位 9：条件 0 ， 即数字输入口中位置表条件 0 的输入状态， 1 表示条件 0 有效， 0 表示条件 0 无效 。

Ø 位 10：条件 1 ，即数字输入口中位置表条件 1 的输入状态 ， 1 表示条件 1 有效， 0 表示条件 1 无效。

Ø 位 11：执行条件，仅在条件 0 和条件 1 都有效时才起作用， 1 表示“与”，执行条件=（条件 0）&&

（条件 1）， 0 表示“或”，执行条件=（条件 0 ）||（条件 1）

注意：

如果条件 0 和条件 1 都无效，则执行条件一直为 1；

如果条件 0 有效，条件 1 无效，则执行条件为条件 0； 

如果条件 0 无效，条件 1 有效，则执行条件为条件 1;
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Ø 位 12〜13：位置指令模式，

0 表示模式 A：绝对位置指令，设置值为目标位置； 

1 表示模式 RN：相对位置指令，设置值是目标位置与当前目标位置的位置差 ，

2 表示模式 RA：相对位置指令，设置值是目标位置与当前实际位置的位置差 。

Ø 位 14〜15：触发，位置表运行条件。 当输入口的激活位置表信号触发时，驱动器将检查是否有定

位任务正在执行。如没有正在执行的任务，则位 14～15 不起作用；如有正在执行的任务，则按位 

14～15 的定义处理： 

0 表示忽略，即忽略新的位置表任务，继续执行当前任务；

1 表示等待，即在当前任务完成后，立即（无延迟）执行新任务； 

2 表示中断，即中断当前任务，立即执行新任务。

1. 3位置表控制寄存器功能详细介绍
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1. 4激活位置表
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1. 5数字I/O设置

Ø 激活位置表：激活位置表任务，是否执行还要看控制寄存

器第14,15位的设置。

Ø 位置表条件：控制寄存器第9,10位的状态。

Ø 位置表索引：位置表索引组成的BCD码决定了位置表执行

任务的起始序号。

Ø 终止位置表：结束位置表任务。

Ø 位置表运行：位置表正在运行的标志。
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 第三章

实际演示
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