
K10多旋翼动⼒系统
⽤⼾⼿册

感谢您购买K10多旋翼动⼒系统！⽆⼈机动⼒系统危险系数较⾼，错误使⽤可能会造成⼈⾝伤害和设备损坏。在
使⽤之前，请仔细阅读本声明，⼀旦使⽤，即被视为对本声明全部内容的认可和接受。请严格遵守说明书安装和
使⽤该产品。因⽤⼾不当使⽤、安装、改装（包括使⽤⾮本公司指定的零配件）造成的任何损失，深圳市步科电⽓
有限公司及其关联公司将不承担任何责任。
本产品及⼿册为深圳市步科电⽓有限公司版权所有，未经许可，不得以任何⽅式翻印。

免责申明

K10多旋翼动⼒系统适⽤于单轴7-9kg负载，可匹配40mm直径碳管，全系统防⽔等级达IPX7，具有防⽔、防锈、反
腐蚀特性，可进⾏冲⽔维护。适合⾏业应⽤，尤其是农业植保⾏业。模块化设计，安装调试简单快捷。

K10010电机电机结构互锁，采⽤加粗空⼼轴、进⼝轴承，恶劣环境⾼速运转也保持可靠。33⼨螺旋桨采⽤进⼝炭
纤维蒙⽪，内置⾮洲进⼝轻⽊填充，具备优良的刚度和轻盈。KD0512电调使⽤的是TI的BLDC专⽤DSP处理器，在
控制算法上使⽤的是⾏业领先的⽆位置传感器⽮量控制算法（Sensorless�FOC）。具备过压、过流、过温、堵转、短
路、电机断相等预警和保护功能，可适配市⾯上主流⻜控。

产品简介

·使⽤时请务必远离不安全因素，如⼈群、⾼压线、障碍物等。
·K10最⼤允许电压⾼达56V，请务必注意⽤电安全。
·请远离旋转中的电机和螺旋桨，以防被桨叶割伤。
·使⽤前请检查各部件是否完好，如有瑕疵请联系售后。
·使⽤前请正确安装电机和螺旋桨，确保电机⽔平、螺旋桨展开。
·每次⻜⾏前检查各连接件是否紧固，绝缘胶布是否粘粘牢靠。
·每次⻜⾏前请检查电机⾥是否有明显污渍，必要时请冲洗。
·导航航灯多种颜⾊可选，拆开灯罩后拨动拨码开关即可选择。
·K10多旋翼动⼒系统不⽀持油⻔校准，接通动⼒系统电源前务必将遥控器油⻔摇杆推⾄最低。

注意事项

动⼒系统清单

安装与连接

·整套动⼒系统出⼚时已经组装完成，根据桨叶“CW”、“CCW”标记对应安装动⼒系统，带“CW”标记的动⼒系统安
���装在需顺时针旋转的机臂上，带“CCW”标记的动⼒系统安装在需逆时针旋转的机臂上。
·安装在外径为40mm的圆柱型机臂上。
·并排摆放的三根⿊线为电机信号输出线，⽩⿊线为油⻔信号线，红⿊线为电调电源输⼊线，多⾊排线为数据输出
���和电调升级线。
·电调油⻔固化为1100-1940μm，不⽀持油⻔校准。

规格参数

最⼤拉⼒����������������18.3kg（48V，海平⾯）

推荐电池����������������12S� LiPo

推荐起⻜重量�������7-9kg/轴（48V，海平⾯）

适⽤碳管外径�������40mm

整体防护等级�������IPX7

使⽤环境温度�������-10-50℃

电调

⽀持电池����������� 6-13S

最⼤允许电压������� 56V

最⼤允许电流（持续）�� 120A（有优良散热的情况下）

最⼤允许峰值电流（10秒）�� 140A（有优良散热的情况下）

PWM信号输⼊电平��� 3.3/5V（兼容）

⼯作脉宽����������� 1100-1940μm

信号兼容频率������� 30-500Hz
电机

定⼦尺⼨��������������� 100*10mm

KV值������������������������ 120

轴承��������������������������进⼝品牌

螺旋桨

直径×螺距��������� 3316

尺⼨图

警⽰⾳说明

·��电压不正常警⽰⾳：电调开机时，会对电源电压进⾏检测，当电源电压不在正常范围内时，电调会作如下警⽰：“哔
�����-哔-、哔-哔-、哔-哔-”(每两声之间的间隔时间为�1�秒)，直到电源电压正常为⽌；
·��油⻔信号丢失警⽰⾳：当电调未检测到油⻔信号时，电调会作如下警⽰：“哔-、哔-、哔-”（每声之间的间隔为�2�秒）；
·��油⻔未归零（油⻔摇杆未置于最低位置）警⽰⾳：当油⻔未打到最低时，电调会作如下警⽰：“哔-哔-哔-哔-哔-”（很
�����急促的单⾳鸣叫）；
·��油⻔⾏程过⼩警⽰⾳：当所设定油⻔⾏程过窄时（电调设计时，要求油⻔⾏程不得⼩于三格油⻔），电调会做警⽰，
�����表明本次⾏程设定⽆效，需重新设定。警⽰⽅式为：“哔-哔-哔-哔-哔-”（很急促的单⾳鸣叫）。

故障快速处理

电调所有可能出现的故障类型，归纳如表1所⽰，⽤⼾在寻求服务之前，可以先按该表提⽰进⾏⾃查，并详细记
录故障现象，需要寻求服务时，请与销售商联系。

故障现象��� 可能原因��� 解决⽅法

测试参数

⼯作电压（V）�� 螺旋桨�� 油⻔（%）�� 拉⼒（g）�� 电流（A）�� 功率（W）�� ⼒效（g/W）
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表1��故障报内容及对策

上电后电机⽆法启动，⽆任何声⾳

上电后电机⽆法启动，发出“哔-哔-、哔-哔-、
哔-哔-”警⽰⾳（每两声之间的间隔时间为1秒）

上电后电机⽆法启动，发出“哔-、哔-、
哔-”警⽰⾳（每声之间的间隔时间为2秒）

上电后电机⽆法启动，发出“哔、哔、哔、哔、
哔”急促单⾳

上电后电机⽆法启动，发出“哔-哔-”提⽰⾳，
然后发出“”特殊提⽰⾳

电机反转

随机性的重新启动和⼯作状态失常

电机转动中途停转

电源接头接触不良

电池组电压不正常

接收机油⻔通道⽆油⻔信号输出

油⻔未归零或油⻔⾏程设置过⼩

油⻔通道“正/反”向错误

电调输出线和电机线连接的线序错误

油⻔信号丢失保护

电池电压不⾜，进⼊低压保护状态

接线接触不良

使⽤环境中具有极强烈的电磁⼲扰

重新插好接头或更换接头

检查电池组电压

检查发射机和接收机的配合是否正常，
油⻔控制通道接线是否插紧

将油⻔摇杆置于最低位置，
重新设置油⻔⾏程

参考遥控器说明书，
调整油⻔通道的“正/反”向设置

将三根输出线中的任意两根对调

检查遥控器和接收机的配合是否正常，
检查油⻔通道接线是否接触良好

重新给电池充满电

检查电池组插头是否正常、电调输出线和
电机线连接是否稳固可靠
电调的正常功能会受到强烈电磁波的⼲扰。
出现这种情况时，请参照说明书的指⽰，尝
试重新上电启动来恢复正常的⼯作状态；当
故障反复出现时，说明使⽤环境中的电磁波
⼲扰过于强烈，请在其他场所使⽤该产品。

正常开机过程：
变将油⻔杆拉到最低位置�→�遥控器通电�→�电调通电�→�检测到最低油⻔信号，⻓“beep----”⼀声�→检测电池电压
→系统⾃检正常→“♪�1�2�3”起动⾳→�拉⾼油⻔即可起动了，电调上有指⽰灯配合鸣叫⾳。

售后维护

若因电调问题造成动⼒系统需要维护，请及时与步科售后联系。禁⽌⽤⼾⾃⾏配置配件（电调、电机、桨叶等）

升级线
杜邦2.54-5P(⺟端)

信号线
杜邦2.54-3P(⺟端)

Ø40圆形管夹
Ø40�Rounded�Joinf

指⽰灯
Pilof�Lamp

电源线
XT60(公头)

2-M3

28
.4

①� 螺旋桨����1pcs

②�电机���������1pcs

③�电机座����1pcs

④�电源线�����1pcs

⑤ 电调数据线�1pcs

⑥�油⻔线��1pcs

⑦�螺钉�若⼲

⑧�航灯套件��1pcs

⑨�电调（内置）�1pcs

动⼒总成重量 1390g

重量��������������������������680g 重量��������� 185g

信号线850±50
Signal�Wire�850±50

信号线850±50
Upgrade�Wire�850±50

电源线850±50
power�wire�850±50

166.5

100

73
4

LED灯⾊调整

使⽤⼯具将套件的上壳拆掉，露出航灯板，按照以下对应的灯⾊设置开关，设置成功后原⽅式组装。

拨码开关1� 拨码开关2� 拨码开关3� 拨码开关4� LED颜⾊
ON
ON
ON
ON
ON
ON
ON
OFF

ON
OFF
OFF
ON
OFF
ON
ON
OFF

OFF
ON
OFF
ON
ON
OFF
ON
OFF

OFF
OFF
ON
OFF
ON
ON
ON
OFF

绿⾊
红⾊
蓝⾊
⻩⾊
紫⾊

淡蓝⾊
⽩⾊
不亮
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⑥ ⑦
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